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RESUMO

O Servomecanismo ¢ um sistema de posicionamento, movimentagdo e controle,
utilizado nas antenas coletoras do Projeto Radioastronomia. O mecanismo ¢ parte integrante
do Radiointerferometro Prototipo, que no ambito da Cooperacdo entre a Universidade Federal
de Santa Maria — UFSM, através do Laboratério de Ciéncias Espaciais de Santa Maria
ACESM/CT/UFSM e o Instituto Nacional de Pesquisas Espaciais — INPE/MCT, visa instalar
um Sistema de Radiointerferdmetria para deteccdo de ondas de baixa freqiiéncia, 151 MHz,
no Observatorio Espacial do Sul — OES/CRSPE/MCT, em Sao Martinho da Serra - RS. Para a
realizacdo de testes de resisténcia mecédnica no Servomecanismo foi utilizado um software de
projetos e desenhos em engenharia chamado Solid Works. Este estudo consistiu em desenhar
digitalmente todas as partes integrantes das antenas e do Servomecanismo em trés dimensdes,
através das ferramentas existentes no programa. Usando o Cosmos Express, um aplicativo do
Solid Works que utiliza método de elementos finitos para andlise de tensdes e deformacdes
das pe¢as quando submetidas a uma carga estatica, foi realizada a andlise nas estruturas
componentes do Servomecanismo para verificar a resisténcia mecanica das pecas, os locais
onde existem concentragdes de tensdes podendo originar falhas na estrutura, e como a peca se
deformara em caso de excesso de carregamento.

Apds analise das pegas, foi verificado que todos os componentes do servomecanismo
apresentaram uma elevada resisténcia mecédnica quando submetida ao carregamento
provocado pelo peso das antenas, que ¢ aproximadamente 800 N. Algumas pegas
apresentaram elevado coeficiente de seguranga estando super-dimensionadas. Como no
carregamento foram utilizadas somente forcas estaticas, ndo sendo computadas forgas
dinamicas como, movimento da estrutura e forcas do vento, pode-se afirmar que as pegas que
apresentaram elevado coeficiente de seguranca estavam dimensionadas para resistir a
aplicagdo de esfor¢os estaticos e dindmicos. Outra atividade realizada foi o projeto do
capacete de protecdo do servomecanismo, utilizando o software Solid Works, para posterior
constru¢do da capa de protecdo em fibra de vidro no Laboratorio de Mecanica Fina,
Mecatronica e Antenas — CRSPE/INPE-MCT.
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