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RESUMO

O objetivo deste trabalho ¢ utilizar uma técnica de controle nao linear com o intuito de
controlar a posi¢do angular e a vibragdo de uma estrutura flexivel (curvatura linear). A lei de
controle em questdo ¢ dada por um controlador do tipo PD adicionado de um termo nio
linear. Este termo ndo linear representa um amortecimento variavel no tempo e, com sua
adi¢do ao controlador, obtém-se uma melhora no desempenho do sistema. As abordagens de
sistema ideal e sistema n3o-ideal sdo utilizadas para a investigagdo da interagdo atuador-
estrutura. Na abordagem ideal existe uma troca de energia entre 0 motor e a viga, mas o
comportamento da viga ndo influencia a dindmica do motor. Na abordagem nao ideal existe
uma troca mutua de energia entre o motor e a viga. Um motor de corrente continua atua sobre
a estrutura flexivel e, supondo a abordagem nio ideal, ¢ possivel indiretamente eliminar as
vibragdes desta. Este tipo de sistema ¢ denominado sub-atuado, uma vez que ndo se atua
diretamente sobre os estados da estrutura a ser controlada. Uma vez que as tensdes de controle
mostraram-se muito altas para aplicacdes reais (picos de tensdo sdo gerados quando o
controlador é acionado), um algoritmo de saturag¢do de tensdo foi implementado na malha de
maneira a limitar os valores de tensdo elétrica que podem ser solicitadas pelo controlador.
Simulagdes numéricas sdo realizadas e os resultados obtidos nas diferentes estratégias de
controle sdo comparados.
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