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RESUMO

Este trabalho visa determinar a posi¢do de um veiculo em voo através do método “slant
range”. Para isso, € necessario determinar trés incdgnitas relativas a posi¢do do veiculo
no espago: sua elevagdo , seu azimute e sua distancia em relagdo a um referencial
conhecido. Para tanto, utiliza-se 0 método geométrico de Stephen Bancroft (1990), que
através de quatro estacdes localizadas em posi¢des conhecidas realiza-se quatro medidas
de distancias (pseudo-medidas) do mesmo. As pseudo-distancias sdo obtidas pelas
diferengas de tempo entre o sinal de telemetria do satélite e o sinal gerado nas estagdes,
considerada a velocidade de propagacdo da luz. Assim, utilizando-se o equacionamento
proposto, o resultado € a posi¢cdo medida do satélite no espago.
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