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O objetivo principal deste trabalho é condensar ou sumarizar um
conjunto de observagdes ajustando-0 por um modelo que depende de
parametros ajustaveis. Neste trabalho, o conjunto de observagdes serd os
dados de observagéo enviados pelos satélites GPS.

O Sistema GPS (Global Positioning System) é um sistema que permite
ao usuario, com equipamento apropriado, obter sua posigdo e velocidade
tridimensionais e tempo com alta precisdo. O funciohamento do Sistema GPS
baseia-se no principio da triangularizaco; isto &, o usuario conhecendo a
posigéio de um conjunto de satélites com relagdo a um sistema de referéncia
absoluto e a sua propria posicio a estes satélites, podera calcular a sua
posic@io com relagdo a este mesmo sistema de referéncia.

O usuario tem conhecimento da posigio dos satélites GPS através de
dados enviados por estes satélites, que séo chamados de Mensagem de
Navegacg@o. Nesta mensagem, além de conter as efemérides dos 24 satélites
que sao 0s dados necessarios para calcular a posigio destes 24 satélites, séo
enviados dados de observagdo que consistem de medidas de distancia
(pseudorange e fase da portadora) que s&o os dados necessarios para calcular
a distancia entre o usuario e os satélites GPS visiveis.

Porém, estes dados de observac@o sao enviados a cada 10 segundos,
continuamente, para todos os satélites GPS visiveis tornando um arquivo de
dados muito extenso. Ndo sé para facilitar 0 manuseio destes dados mas
também para um pré-processamento onde & feita a rejeicio de dados de ma
qualidade, sera desenvolvido um programa em linguagem Fortran adaptando a
subrotina LFIT do capitulo 14 do Numerical Recipes da Editora Cambndge
Univ. Press.

Esta subrotina ajusta um conjunto de dados através de um polindmio.
Fornecendo os dados de observacdo e o desvio padrao destes dados, ela usa
minimizagdo Qui-Quadrada para determinar os coeficientes deste polindmio
que podera ser do grau desejado desde que o grau do polindbmioc seja menor
que numero de dados a serem condensados.
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