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RESUMO

Este trabalho tem por objetivo o desenvolvimento de um sistema de controle capaz de, por
meio de uma excitacdo externa, levar o sistema dinamico constituido por um péndulo for¢ado
e amortecido a apresentar o fendomeno de travamento de freqiiéncia em uma razido qualquer
desejada. Este sistema dindmico teve seu comportamento estudado de forma extensiva no
trabalho executado no primeiro ano de bolsa de iniciagdo cientifica, sendo que o atual
trabalho, com duragdo de agosto de 2004 até julho de 2005, uma continuag¢do natural deste.
Em uma primeira etapa do trabalho trabalhou-se com o Mapa de Circulo Padrdo, que é uma
modelagem simples de sistemas dindmico, mas que permite estudar o fenomeno do
travamento de freqiiéncia. Trés algoritmos de controle a serem aplicados neste mapa foram
propostos e testados, sendo seus resultados analisados e discutidos. O primeiro algoritmo era
simplesmente um buscador do sinal de controle 6timo, enquanto ou outros dois eram baseados
em controladores classicos: o controlador integral e o proporcional-integral. Os resultados
desta primeira etapa do trabalho foram significativos o suficiente para serem aceitos para
apresentacdo no IV Congresso Tematico de Dinamica, Controle e Aplicagdes (DINCON
2005) em junho de 2005. Apods esta etapa, o trabalho evoluiu para a sua proxima parte que
seria a aplicagdo destes algoritmos diretamente no modelamento por equacdes diferenciais do
sistema dindmico do péndulo for¢ado e amortecido. Tal parte encontra-se ainda em
andamento com previsdo de término em julho de 2005, ao final do periodo de bolsa.
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