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RESUMO

Um dos objetivos deste trabalho foi o estudo dos sistemas continuos no tempo:
conceitos de realimentagdo; modelagem de componentes elétricos, eletronicos e
mecanicos (translacionais e rotacionais); analogia eletromecanica; redutores de
engrenagens e transformadores; componentes eletro-mecanicos. Outro objetivo foi o de
obter um modelo dindmico de um motor de passo para aplicagdo espacial em Satélites.
O motor de passo adotado é o modelo de Farley e Ngo (1995), que possui quatro graus
de liberdade. O modelo inclui caracteristicas de inércia, amortecimento e rigidez do
satélite, rotor do motor, redutor harmonico de engrenagens, carga e elementos de
conecc¢do. Também sdo considerados os torques de atrito de Coulomb, que atuam no
redutor harmonico dentro do motor de passo, 7y, € torques de atrito externo, que atuam
na flange de saida, 7. Determinaram-se as equa¢des do movimento caracterizadas por
equacdes diferenciais. A resposta do sistema a uma dada entrada pode ser obtida,
resolvendo as equacdes diferenciais. As equagdes foram elaboradas utilizando leis
fisicas que governam um sistema particular, por exemplo, as leis de Newton para
sistemas mecanicos e as leis de Kirchoff para sistemas elétricos, etc. O sistema foi
implementag¢@o em um co6digo utilizando o programa MATLAB/SIMULINK.
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