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RESUMO

Ultimamente tem-se observado um grande numero de missdes espaciais onde a
demanda no consumo de poténcia € crescente, resultando na utilizagdo de painéis solares,
manipuladores e/ou antenas de dimensdes cada vez maiores que as até entdo empregadas.
Aliado a estes fatores, a limitagdo de peso por parte dos foguetes langadores tem feito com
que a varia¢do de parametros do sistema, em particular a flexibilidade tenha um papel
preponderante no projeto do Sistema de Controle de Atitude e Orbita (SCAO). Cabe ressaltar
que o SCAO precisa ser capaz de realizar as mais diferentes manobras espaciais, tendo que
em seguida manter a atitude e amortecer as possiveis vibragdes residuais associado ao nivel
de apontamento da missdo. Exemplos de projetos que envolvem grandes estruturas espaciais
flexiveis sdo: o Hubble Space Telescope, a International Space Station (ISS) e o ROKVISS
(Robotic Components Verification at the ISS), este ultimo em desenvolvimento no German
Space Center (DLR) em colaborag@o com a Divisdo de Mecanica Espacial e Controle — DMC
do INPE. Neste trabalho investiga-se a intera¢do de parametro como o momento de inércia da
roda de reagdo, o comprimento do painel e o coeficiente de dissipagdo do painel com o
comportamento dindmico de um satélite artificial rigido-flexivel, em particular no seu grau de
apontamento. Os resultados desta investiga¢do poderdo facilitar o projeto de SCAO que
tenham a tarefa de realizar manobras de atitudes e a0 mesmo tempo manter a estabilidade e a
forma estatica da estrutura flexivel, a fim de assegurar o ambiente de micro gravidade e/ou o
grau de apontamento da missao.
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