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RESUMO

Este trabalho, iniciado em novembro de 2005, tem como objetivo implementar um agente
robdtico que atue com navegagdo autdbnoma por imagens capturadas do ambiente, esperando
como resultado uma navegagdo sem contatos com os obsticulos do ambiente trafegado. O
trabalho trata da andlise de imagens capturadas por uma camera, que sdo processadas por
algoritmos em linguagem JAVA™ | esses algoritmos ddo as coordenadas certas para o
percurso mais correto do agente. Para a resolu¢gdo do problema de compreensdo das imagens,
foram utilizadas técnicas de Redes Neurais Artificiais, no qual o modelo Backpropagation foi
implementado como estrutura mental do agente, assim como algoritmos de andlises de
imagens , tomadas de decisdo e exibicdo do caminho a ser percorrido. O agente robético terd
supervisio externa, ou seja, um supervisor monitora o processamento das imagens, porém a
tomada de decisdo para o caminho a ser percorrido é exclusivamente do agente em projeto.
Para dar continuidade a esse projeto de Iniciacdo Cientifica estdo programadas as atividades:
complemento da andlise da modelagem tedrica para a constru¢do do agente robético com
navegacido autonoma; preparacdo e execucdo de experimentos com o agente real em um
ambiente adaptdvel; e tratamento da rede neural e verificacdo de resultados tedricos.
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