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Neste trabalho de iniciacfio cientifica foi analisada a dinimica de atitude de um
satélite flexivel assim como os processos de estabilizacio de seu movimento através
das equagdes que regem sua dinfimica e suas leis de controle. Através dos conceitos
fisicos & respeito dos corpos rigidos foram obtidas as equacdes da dindmica de um
corpo rigido aplicaveis aos satélites flexiveis. As equacdes foram obtidas para o caso
com e sem acoplamento no movimento de rotaciio do satélite. A partir destas equacdes
foram determinados os pardmetros do sistema de controle de atitude do satélite para o
caso rigido e flexivel. Através de virias simulagdes observou-se 0 bom desempenho do

sistema de controle, mediante algumas modificacdes dos parimetros do sistema de
controle.
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