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RESUMO

A interacdo entre 0 momento magnético de uma bobina magnética a bordo de um satélite
artificial tem sido muito usada para a geracdo de torques de controle. Este trabalho, iniciado
em Agosto de 2005, tem por objetivo analisar e desenvolver a dindmica de satélites artificiais
estabilizados por rotagdo e implementar uma funcdo de chaveamento para efeitos da
realizacdo de manobras de atitude. Para isto € utilizado um sistema de coordenadas esféricas,
fixo no satélite, que posiciona o eixo de rotacido do satélite em relagdo ao sistema equatorial
terrestre. As coordenadas esféricas que descrevem a atitude do satélite sdo o mdédulo da
velocidade de rotagdo, a ascensdo reta e a declinacdo do eixo de rotagdo do satélite. Também,
levou-se em conta que a orbita do satélite ao redor da Terra é conhecida, dada inicialmente
por uma o6rbita de referéncia Kepleriana, e que para satélites com 6rbitas de periodo menores
que um dia a orientagdo do eixo de “spin” praticamente nio varia no periodo de integracdo, ou
seja durante uma orbita. Além disso, a regressdo nodal e rotagio apsidal foram desprezadas e
foi tomada a média do componente do dipolo geomagnético no tempo considerado de 24
horas. A lei de controle que governa o dispositivo de controle é desenvolvida a partir de uma
fun¢do de chaveamento derivada da condi¢io de estabilidade assintética, para estabilizagdo
geomagnética de um satélite rigido. Esta lei de controle € aplicdvel para qualquer orientacdo
de eixo de “spin” e condi¢do orbital. Por fim, com uso do software MATLAB, a simulacio da
lei de controle pdde ser realizada e os resultados obtidos puderam ser analisados. Estas
simula¢des mostraram a exeqiiibilidade da lei de controle e a possibilidade de otimizagdo —
com notdvel incremento em performance, tendo em vista os recursos computacionais
atualmente em uso.
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